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초 록  2050 탄소중립, 저탄소 녹색성장 등의 정책 추진에 따라 국내외적으로 Tram 및 
Tram – Train 시스템에대한 수요가 지속적으로 증가하고 있다. 본 연구에서는 이러한 
흐름에 대응하여 100% 저상형 트램 대차에 비독립 구동방식 적용을 위한 연구를 
진행하였다. 또한, 주요 장치별 CBM 기술 적용을 위한 방안도 고려하여 연구를 진행하였다. 
본 연구 결과를 통해 기존 독립 차륜 방식과 비독립 차륜 방식의 단점을 보완하며, 유지보수 
비용 절감 그리고 에너지 효율 증가 효과를 기대할 수 있다. 
후  기 이 연구는 2026년도 산업통상자원부 및 한국산업기술기획평가원(KEIT) 연구비 지원에 
의한 연구임(RS-2024-00450380)
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