
철도 레일 마모의 실시간·비접촉 계측을 위한 자율주행 기반 
이동식 측정장비 개발 및 실증 연구

이응석*†, 김창용, 안수용, 홍수민

초 록 최근 철도 차량의 탈선예방을 줄이기 위하여 레일의 안전성과 유지보수 효율성을 높이기 
위한 디지털 전환 요구가 증가함에 따라, 레일 마모 상태를 정밀하게 측정할 수 있는 디지털 
기술의 중요성이 대두되고 있다. 본 연구에서는 레이저 기반의 비접촉 계측 기술과 AI 기반의 
레일 마모 패턴 분석을 융합한 자율주행 기반 이동식 레일 마모 측정 장비기술 (RAILOBSE)을 
제안한다. 레일을 따라 자동이동하며 레일 단면 형상을 고속 계측하고 실시간 마모 분석과 마모된 
형상을 시각화한다. UIC60E1, KR60 적용가능한 호환성과 자동 계측을 통하여 기존 방법 대비 
측정 시간과 인력 소모를 획기적으로 줄일 수 있다. 본 장비는 현재 국내 차량기지를 대상으로 
실증 테스트를 수행 중이며, 향후 동남아시아 및 태국 BTS 등 Siemens 협력기관과의 공동 현장 
실증도 추진되고 있어, 철도 유지보수의 디지털화 및 글로벌 확산 가능성을 지니고 있다.
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