
다짐 롤러 부착형 가속도 센서를 활용한 CMV기반 지반 다짐도 평가
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초 록  본 연구는 철도 노반의 균질한 다짐시공 품질 확보 및 실시간 모니터링을 통한 
효율적인 다짐시공을 수행하기 위해 다짐 롤러에 부착된 가속도 센서를 활용하여 
CMV(Compaction Meter Value)기반 지반 다짐도 평가 기법을 제안하고자 한다. 현장시험을 
통해 진동 롤러 운행 중 수집된 가속도 센서 데이터를 활용하여 CMV를 산출하고, 이를 
통해 지반의 상대적 강성과 다짐 상태를 비교하였다. 분석 결과, CMV는 다짐 롤러 운용에 
따른 지반의 다짐 상태 변화를 반영하고 있으며, 현장 다짐 품질 평가에 유효한 지표로 
활용될 수 있음을 확인하였다.
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