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무인 제조시설을 위한 경량화된 영상 인식 시스템  

이승민*, 이희성*, 김범성**† 

초 록  무인 제조시설에서는 실시간으로 사람이 개입할 수 없기 때문에 제품의 결함을 

조기에 자동으로 탐지하는 시스템이 필수적이다. 기존 결함 검출 방식은 외부 영상 검

사를 통해 사람이 직접 확인하거나 복잡한 장비를 사용해야 하므로 시간과 비용이 많

이 소요된다. 본 연구에서는 다양한 경량화된 YOLO 계열 딥러닝 모델들을 활용하여 제

조 공정에서 실시간으로 결함을 탐지하는 영상 기반 검사 시스템을 제안한다. 특히, 

파라미터 수가 적고 연산량이 낮은 YOLO 모델들을 선정하여 무인 제조시설에서의 성능

을 비교하여 사용이 효율적인 모델들을 제시한다. 제안된 시스템은 적은 컴퓨팅 파워

를 사용하면서 결함을 빠르고 정확하게 검출함으로써 품질 검사 프로세스를 자동화하

고 생산 효율성을 향상시키는 데 기여할 수 있다. 
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