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초 록  승강장 안전문 설치이후 자동운전을 기반으로 하는 도시철도 차량의 정위치 정차는 
상당히 중요한 요건이 되었으나 정위치 정차 실패사례는 지속적으로 보고되고 있다. 
 본 논문에서는 국내에서 제시되고 있는 자동운전 정위치 정차 패턴을 크게 계단 감속, 직선 
추종감속, 감속도 곡선 추종감속 등 세 가지 모델로 나누어 시뮬레이션 하였으며, 
정밀정차에 영향을 미치는 구배저항 등 물리적 요소, 자동운전에 필요한 정지위치 정보 인식 
오류와 같은 시스템적 요소 등 여러 가지 변수들에 대한 정지위치의 오차거리를 분석하였다. 
 본 논문에서는 향후 자동운전 정밀정차 프로파일 개발 혹은 정밀정차 개선에 도움이 될 수 
있도록 정밀정차가 안정적으로 이루어지는 거리별 적정 감속도와 시스템 요구사항 등을 
검토하여 정밀정차 실패율을 줄일 수 있는 운행 전략을 제시하였다.
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