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초 록  열차제어시스템의 발전에 따라 열차에서 구현 할 수 있는 다양한 운전모드들이 
개발되었다. 이는 운영기관이 다양한 운영환경에 맞추어 그 기능을 구현하기 위한 목적이며, 
유럽열차제어시스템(ETCS), 한국철도표준규격(KRS) 등에 정의되어 있다. ETCS는 17개의 운전모드, 
KRS는 8개의 운전모드를 정의하고 있으며 이에 대한 구현은 운영기관의 요구사항에 따라 달라지기 
때문에 적용사례를 확인하는 것은 필수적인 요소라 할 수 있다. 본 논문에서는 기관사에 의해 
직접 또는 간접적으로 선택되는 운전모드에 관해 분류/정의하고, 신분당선에서 구현된 12가지의 
운전모드를 사례로 운영기관의 관점에서 문서로 표현된 운전모드 기능이 실제 어떻게 
적용되었는가를 소개하고, 각각의 운전모드가 열차운영에 어떠한 영향을 미치는지를 분석한다.
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